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車体班 
車体班はカートの改造と清掃をして車体の分解と短縮をしました 

(カートは新十津川ボデー工業様より頂きました) 

カートの分解には OBの方に来てもらい切断機の説明を受け作業をしました 

 

        制御班 
制御班は主にモータに関する制御を中心に、マイコン（Arduino）を用いて研究を行

いました 

人感センサ回路の完成 3端子レギュレータを用いた変圧 12Vの電圧を５Vに変換し

て回路を完成させました。 

 

広報班 
今年から活動を始めた広報班は二つの班に分かれて道路交通法の調査とまとめを行っている班と

パーソナルモビリティについて調べこのポスターを作っている班の二つです 

 

今後取り組んでいくこと 

実際に人を乗せた状態で、自動走行システムを搭載した検証実験を行いたい。 

車両の改造、Bluetooth(スマートフォン)を用いた簡易無線システムの製作を進めて行きたい 

地元の関係機関と連携を図り、これからどのような製作をするべきかを話し合い完成を目指していく 
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新十津川ボデー工業様より頂きました 

カートの分解には、OBの方に来てもらい切断機の説明を受け作業をしました。 

 

本校１００周年の来年度（令和２年度）に完成予定  

 

        

 

  



 

 

 

車体班 北日本自動車大学校様の協力のもとアルミ溶接で 

車体をしっかり固定して人が乗っても壊れないように溶接しました。

 

 

制御班 主にモータに関する制御を中心に、マイコン（Arduino）の研究 

 

  

今年の途中経過をまとめました。 

制御班 これからよりよいポスターとホームページを作っていきたいです。 
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